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Saugumo juroje didinimas: susidirimo tikimybiy su prognozavimo

ribomis vertinimas naudojant giliojo mokymosi modelius

Remiantis pasaulinio jiiry draudimo metine ataskaita, jlry transporto avarijy skaiCius iSlieka
svarbia problema tarp Zmogiskyjy ir neZmogiskyjy rizikos veiksniy. Vieni i$ Siy veiksniy yra laivy
susidirimai ir anomalijos jiiroje. Analizuojant didZiulius istorinius duomenis, gautus i§ automatiniy
identifikavimo sistemy, kuriamos paZangiosios transporto sistemos, siekiant spresti laivy trajektorijy
prognozavimo i$Sukius. Dazniausiai bandoma didinti prognoziy tiksluma, vertinant istoring laivy
elgseng, judéjimo désningumus bei panasumus, nes jiiry eismo situacijos suvokimas yra esminis jiiry
transporto saugos veiksnys.

Darbe nagrinéjamas vienas i$ paskutiniyjy 2021 m. laivy susidiirimo atvejis, netoli Bornholmo
salos, Baltijos jiiroje. Pasitelkiant giliuosius rekurentinius neuroninius tinklus, sukurti modeliai gali
numatyti tolimesn¢ keliy zZingsniy laivo trajektorija, kurie derinami su tikimybémis ir statistika, siekiant
sudaryti prognoziy intervaly regionus su 95% pasikliovimo lygiu — apskaiciuojant susidiirimo rizikos
jvercius. Tyrime sudarytos ir palygintos ribos, pagrjstos prognozavimo ir pasikliovimo intervalais,
elipsoidiniais ir konforminiais prognozavimo regionais. Patikimumo rodikliy integravimas rodo, kad
daugumg galimy susidiirimy scenarijy galima aptikti taikant neparametrinj metoda su konforminiais
regionais. Rezultatai patvirtina, kad giliojo mokymosi modeliai su pazangiomis prognozavimo
galimybémis gali veiksmingai pagerinti navigacinius sprendimus, prisidédami prie incidenty juroje
prevencijos.
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